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関節 動作範囲(deg)
J1
J2 +170～-80
J3 +170～-60
J4
J5
J6

外形寸法及び動作範囲

ツール取付面詳細

ダイ1アーム　Ｔ溝詳細

本図の姿勢はJ3のみ+90�$�、他軸は0�$�の場合

矢視　Ａ　（スケール1：4）

P点：J5、J6の公差点

ベース取付寸法
矢視　B　（スケール1：4）

矢視　C　（スケール1：4）

詳細図
（スケール1：4）
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ダイ1アーム

ツールフランジ面とJ6の公差点動作範囲

J1

P点

P点動作範囲

ツールフランジ面
動作範囲

J4、J6

モータ動力/エンコーダ
制御信号用　コネクタ 4ｘ�n�6エアチューブ継手

（ワンタッチ）

ハンド用信号線
引き出し用ケーブルグランド

エアパージ/掃気用

(スピードコントローラ付)

4xM6x10
( P.C.D.50 )

x6

4xM4x5 2xM4x5

4x18キリ
(M16取付け用） ケーブル占有範囲

D( 1:2 )

M4x8(FG用）

ハンドI/O用コネクタ
IN：8/OUT：8 4ｘ�n�6エアチューブ継手

（ワンタッチ）

F

E
E( 1:1 )詳細図

2ｘM4x10

F ( 1:2 )詳細図

M4x10
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